Chapitre 4

Description d’'un mouvement

PLAN DU CHAPITRE

1 — Référentiel

2 — Vecteur position

3 — Vecteur vitesse

4 — Vecteur accélération

5 — Différents types de mouvement

LisTE DES TP

TP Tracé des vecteurs vitesse et accélération
TP Python avec vecteurs ¥ et @
Equations horaires du mouvement

EXERCICES

cf fiche d’exercices sur infogl
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DEFINITIONS OU PROPRIETES

cf fiche de mémorisation sur infogl

] COMPETENCES

Connaitre les 3 vecteurs utilisés pour décrire un mouvement et
leur lien relatif, savoir les calculer & partir des équations horaires

Savoir qualifier un mouvement (décéléré / uniforme / accéléré)
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vy o1
2 M Repére de Frenet pour un mouvement circulaire
a0 / Repére mobile qui suit le mouvement de M
dv - v? -
> x ada=—T+—N
0O 7 dt r .
iciv=v(t) = ||U|| et =0T
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